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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru Robot, ktore zostang zrealizowane w ramach budowy sieci
wodociggowej (spinajacej) na dziatkach nr ewid. 126, 82 w m. Degborzyce
i 29 w m. Buszewo, gm. Pniewy, zgodnie z projektem opracowanym przez Zaktad Ustug
Projektowych i Inwestycyjnych Maria i Waldemar Pieta ul. Targowa 2, 64-300
Nowy Tomysl.

I.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowigzujgca podstawe, jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot budowlanych w zakresie

wymienionym w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem sieci wodociaggowej jak nizej:
- roboty pomiarowe,
- wykonanie wykopow,
- zasypka wykopow gruntem rodzimym z zageszczeniem,
- uktadanie rurociggu metodg przewiertu sterowanego,
- uktadanie rurociggow wodociggowych PE@160 x 9,5 L=482,0 m,
- przeniesienie istniejacego hydrantu nadziemnego DN80 — 1 szt.,
- montaz armatury i ksztaltek zeliwnych kotierzowych,
- przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan,

- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot, doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop - budowla ziemna wykonana w postaci odpowiednio uksztaltowanej
przestrzeni powstatej w wyniku usunigcia z niej gruntu.

1.4.2. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych
w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz
innych prac zwiazanych z trasg sieci.

1.4.3. Sie¢ wodociaggowa - uklad przewodéw wodociggowych znajdujacych si¢ poza

budynkami odbiorcow, zaopatrujace w wode ludnos¢ lub zaktady produkcyjne.



1.4.4. Armatura sieci wodociggowej - w zaleznosci od przeznaczenia:

- armatura zaporowa - zasuwy, przepustnice, zawory,
- armatura przeciwpozarowa — hydranty

1.4.5. Komora startowa - miejsce rozpoczgcia przewiertu. Stuzy do zainstalowania stacji
pchajacej oraz odbioru urobku z przewiertu.

1.4.6. Komora odbiorcza - miejsce zakonczenia przewiertu. Stuzy do wyciggnigcia
elementow wykonujacych odwiert (gtowica, pier§cien smarujacy, rury).

1.4.7. Glowica wiercaca - gtowny element dla przewiertu odpowiedzialny za odspajanie
gruntu oraz korygowania osi przewiertu w trakcie prac wiertniczych przy
przewiertach.

1.4.8. Przewiert Sterowany — sterowany system uktadania po tagodnym tuku instalacji

podziemnych przy pomocy ustawionej na powierzchni wiertnicy.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢

z dokumentacja projektowsa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6. Zgodnos¢ robot z dokumentacjq projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST, przedmiar robot i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajgcego stanowig C€zeS¢ umowy, a wymagania
okreslone w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w catlej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
nastepujaca kolejno$¢ ich waznosci:

1) Umowa

2) Specyfikacja Techniczna

3) Dokumentacja projektowa

4) Przedmiar Robot

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow Iub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory
podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. Jezeli zajdzie taka

potrzeba w uzgodnieniu z Nadzorem Autorskim.



I.7. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajagcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz z dokumentacj¢ projektowa i ST oraz wszystkimi

wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.8. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych. Wykonawca zapewni state
warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne
ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze

jest wlaczony w ceng umowna.

1.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbal, aby personel nie wykonywatl pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich

wymagan sanitarnych.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne

Materiaty i urzadzenie przeznaczone do zabudowy winny odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w specyfikacji technicznej oraz projekcie technicznym, winny by¢ wykonane wg
odpowiednich norm i posiada¢ wymagane aprobaty techniczne, atesty 1 certyfikaty zgodnosci
z normami — znak CE. Wpykonawca powinien zapewni¢ odpowiednie warunki
przechowywania i sktadowania urzadzen i materialdow zapewniajacych zachowanie ich
jakosci 1 przydatnosci do ich zabudowy. Sktadowanie powinno by¢ prowadzone w sposob
umozliwiajacy inspekcje materiatow 1 urzadzen.
Miejsca czasowego skladowania urzadzen i materiatdw powinny by¢ po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.
Humus 1 nadklad czasowo zdjete z terenu wykopoéw beda formowane w haldy

1 wykorzystywane przy zasypce 1 rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.



Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,

Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze tak szybko jak to mozliwe przed uzyciem materiatu,
albo w okresie ustalonym przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materiatu nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.3. Wymagania techniczne
2.3.1. Rury i ksztaltki — sie¢ wodociaggowa

Rury cisnieniowe z PE@160x9,5, dwuwarstwowe SDR 17, PN10 do sieci
wodociggowych, spelniajagce wymagania normy PN-EN 12201-2+A1:2013 ,, Systemy
przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesylania wody oraz do cisnieniowej
kanalizacji deszczowej i sanitarnej - Polietylen (PE) - Czes¢é 2: Rury” laczone przez
zgrzewanie doczotowe. Dopuszczenie do stosowania w pasie drogowym (aprobata techniczna
IBDiM).

Ksztattki cisnieniowe z PE SDR 17, PN10 do sieci wodociggowych, spelniajace
wymagania normy PN-EN12201-3 +A1:2013-05 |, Systemy przewodow rurowych z tworzyw
sztucznych do przesytania wody oraz do cisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej --
Polietylen (PE) -- Czes¢ 3: Ksztaltki”. Kazda ksztaltka powinna mie¢ trwate oznakowanie na
korpusie identyfikujace numer partii produkcyjnej, materiat 1 Srednicg¢ oraz w przypadku
ksztaltek elektrooporowych dane zawierajagce parametry zgrzewania. Dopuszczenie do
stosowania w pasie drogowym (aprobata techniczna IBDiM). System kanalizacyjny (rury,

ksztattki) od jednego producenta.

2.3.2. Ksztaltki i armatura zeliwna

Ksztattki kolnierzowe z zeliwa sferoidalnego wg normy PN-EN 545 | Rury, ksztaltki
i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego oraz ich zlgcza do rurociggow wodnych - Wymagania
i metody badan”, zabezpieczone antykorozyjnie powloka z farby epoksydowej zewn. i wew.
min. 250 pm.

Zasuwy klinowe kotnierzowe z zeliwa sferoidalnego wg normy PN-EN 1171
., Armatura przemystowa - Zasuwy zeliwne” zabezpieczone antykorozyjnie powloka z farby

epoksydowej zew. i wew. min. 250 um. Trzpien stal nierdzewna 1.4021 z uszczelnieniem
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z gumy NBR. Klin z zeliwa sferoidalnego, zawulkanizowany zewn. i wew. powloka z gumy
EPDM.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robét. Sprzgt uzywany do
realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz PZJ. Wykonawca przystepujacy
do wykonania obiektu winien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— urzadzenie do wykonywania przewiertow sterowanych,
— koparke podsicbierna lub koparko-tadowarke do 0,25 m?,
— sprzet do zageszczania gruntu np. ubijak, ptyta wibracyjna,
— wiertarki, szlifierki, wiertnice,
— zespot agregatdw zapewniajacych zasilanie energetyczne,
— zgrzewarek doczotowych z rejestracja zgrzewu i mozliwo$cig wydruku
danych zgrzewu,
— urzadzen pomocniczych do zgrzewania tj, kalibratory , obcinarki itp.
— niezbednych narz¢dzi montazowych,
— $rodkow transportowych przystosowanych do charakteru wykonywanych
robot 1 transportu materialow,
— koparek, dzwigdw itp.,
— urzadzen do odwodnienia wykopow,
— szpadle, topaty,
— sprzet geodezyjny np. niwelator, dalmierz, tyczki, taty, tasmy stalowe.
Sprzet montazowy 1 S$rodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do
technologii 1 warunkow wykonywanych rob6t oraz wymogow wynikajacych z racjonalnego

ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT
4.1. Transport i roztadunek rur PE

Rury nalezy przewozi¢ w pozycji poziome] 1 zabezpieczy¢ przed przesuwaniem
I przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzegaé przepisow

obowiazujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.



Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnos$nika widlowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belka uniemozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesi na wigzce. Nie wolno stosowac

zawiesi z lin metalowych lub tancuchowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0golne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektows, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych, w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.

5.2 Wyznaczenie punktow wysokosciowych i sytuacyjnych sieci.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczaniu rob6t zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez

Wykonawce na wlasny koszt.

5.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa, a w przypadkach
nieokreslonych w dokumentacji z zapisami norm PN-B-10736 — ,, Roboty ziemne. Wykopy
otwarte dla przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania”.

Zasypywanie wykopOw gruntem piaszczystym, zageszczalnym.

5.4. Wykonanie przewiertu sterowanego

Wykonanie ulozenia rurociggu metoda przewiertu sterowanego nalezy zleci¢
wyspecjalizowane] w tym zakresie firmie. Rzedne utozenia, spadki w/g dokumentacji
projektowe;j.

Przewierty sterowane wykona¢ z wykorzystaniem wiertnicy typu matego. Przewiert wykona¢

etapami:



a) prace przygotowawcze

b) przewiert pilotazowy - przewiercenie si¢ pod przeszkoda zerdziami wiertniczymi
zgodnie z wczes$niej zaprojektowang (wysokosciowo i w planie) osig przewiertu. Do
pierwszej zerdzi nalezy zamontowaé glowice wiercaca z ptytka sterujaca. Tak przygotowany
osprzet wwierci¢ w grunt, systematycznie dokrecajac nastepne zerdzie. W glowicy wiercacej
zainstalowa¢ sondg, ktora na biezgco bedzie informowac pracownika dokonujacego
pomiardw oraz operatora wiertnicy o parametrach przewiertu (glebokosci, pochyleniu
glowicy). Dane z glowicy wysylane moga by¢ droga radiowa lub w przypadku silnych
zaktocen generowanych przez zrodla zewnetrzne (np. linie energetyczne) poprzez kabel
przewleczony wewnatrz zerdzi - sonda kablowa. W przypadku wystgpienia podczas
wykonywania wiercenia nieoczekiwanej przeszkody nalezy wycofa¢ kilka zerdzi i dokonaé
zmiany kierunku w celu jej omini¢cia. Podczas wykonywania wiercenia nalezy podawaé
poprzez zerdzie wiertnicze 1 dysze umieszczone na gtowicy wiercacej pluczke bentonitowa,
ktorej zadaniem jest pomoc w urabianiu gruntu, wyptukiwanie urobku z otworu, chtodzenie
glowicy 1 smarowanie zewngtrznych $cian zerdzi wiertniczych.

C) rozwiercanie otworu

Po wykonaniu otworu pilotazowego nalezy zdemontowa¢ glowice wiercacg, a na jej miejsce
zamontowaé osprzet stuzacy do powigkszenia $rednicy otworu - rozwiertak. Rozwiertak
wwierci¢ 1 przeciagnag¢ w kierunku maszyny. Przez caly czas, za rozwiertakiem nalezy
dokreca¢ kolejne odcinki zerdzi wiertniczych. Po zakonczeniu cyklu rozwiercania od strony
maszyny zdemontowany rozwiertak, a pozostalty w otworze odcinek zerdzi skreci¢ z napedem
przewodu wiertniczego na wiertnicy. Z tytu przewodu wiertniczego zamontowaé nastepny
rozwiertak 1 analogicznie przeprowadzi¢ nastgpne rozwiercanie az do osiggnig¢cia pozadanej
srednicy. Dla rury PE DN160 nalezy otwoér rozwierci¢ do $rednicy 25-35% wiekszej od
srednicy rury. Przez caly czas wykonywania rozwiercania podawac ptuczke wiertniczg
(wyplywajaca przez dysze umieszczone na $cianach rozwiertaka.

d) przeciaganie rury

Po nalezytym przygotowaniu otworu (rozwierceniu do pozadanej $rednicy, ustabilizowaniu
jego $cian, oczyszczeniu jego "Swiatta" na calej dlugosci przewiertu) nalezy przystgpi¢ do
przeciggania wczesniej przygotowanego catego odcinka rury. Do rozwiertaka (wyposazonego
w kretlik, uniemozliwiajacy przenoszenie si¢ ruchu obrotowego na ciagnigte elementy)
zaczepi¢ rur¢, na ktorej koniec zamontowal glowice ciagnaca. Rozwiertak wraz z rura,
przeciagnaé przez otwor w ruchu cigglym (przerwy nie powinny by¢ dluzsze niz niezbedne

jak np. rozkrecenie i demontaz Zerdzi na wiertnicy).



5.5. Roboty montazowe
5.5.1. Sie¢ wodociggowa

Rury wodociggowe dwuwarstwowe PE moga by¢ uktadane w gruncie rodzimym bez
podsypki i obsypki piaskowej. Rurociggi na trasie taczy¢ doczotowo, w weztach
z armaturg zeliwng za pomoca ksztaltek elektrooporowych. Doktadne wytyczne zgrzewania
elektrooporowego zawierajg instrukcje montazu ksztattek PE danych producentow.
Zgrzewanie rur prowadzi¢ na powierzchni terenu.

Po wykonaniu sieci wodociggowej nalezy wykonaé¢ probe cisnienia po uprzednim
czgSciowym obsypaniu rurociggu za wyjatkiem wezldw 1 polaczen. Probe cisnieniowa
przeprowadzi¢ na ci$nienie 1,0 MPa. Proba jest pozytywna jezeli nie zauwaza si¢ w ciggu 60
minut spadku ci$nienia. PO wykonaniu proby ci$nieniowej i jej pozytywnym zakonczeniu
mozna wodocigg zasypa¢. Po pozytywnej probie cisnieniowej wykona¢ dezynfekcje
rurociagu, jego plukanie oraz badanie bakteriologiczne.

Nad siecig wodociggowa w odleglosci ok. 40 cm od wierzchu rury, realizowang

w wykopach utozy¢ niebieska tasme znakujaco — ostrzegawcza.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych Robdt 1 uzytych
Materiatdéw z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczng i Poleceniami Inspektora.
Badanie materiatlow uzytych do budowy sieci nastgpuje poprzez poréwnanie cech
materiatow z wymaganiami dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm
materiatowych podanych w niniejszej ST. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych

wymagan beda odrzucone.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt
w zakresie 1 z czgstotliwoscig okreslong w niniejszej ST 1 zaakceptowang przez Inspektora
Nadzoru.
W szczeg6lnosci kontrola powinna obejmowac:
- zabezpieczenie wykopow przed zalaniem woda,
- sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacjg projektowa lokalizacji przewodow 1 studzienek,
- sprawdzenie rzgdnych utozenia przewodow w nawigzaniu do projektu technicznego,
- montaz hydrantéw 1 armatury wodociggowej,

- zasypywanie wykopOw wraz z zageszczeniem,
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- probe cis$nienia sieci wodociggowe;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar dotyczy robdt wykonywanych na podstawie umow z wynagrodzeniem
kosztorysowym.

Obmiar robot bedzie okresla¢c faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.
Jednostka obmiarowa jest:im] dla diugosci rurociagéow, [m?] dla powierzchni, [m°] dla

objetosci, [szt.] dla obiektow, [kpl] dla sprzetu i1 urzadzen.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi czesciowemu,

b) odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbior cze¢sciowy
Odbiodr czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg

zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.2. Odbior koncowy robot

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa ponize;.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego W obecnosci

Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
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na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej

oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych

w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie

wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub  robot

uzupetniajacych, komisja ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot nieznacznie

odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST komisja dokona potracen, oceniajac

pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych

w dokumentach umowy.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ nastepujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

- geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

- dziennik budowy i ksigzke obmiarow,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

- protokoty odbiorow czesciowych,

- wymagane prawem o$wiadczenia kierownika budowy.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawg ptatnosci dla robét rozliczanych kosztorysem powykonawczym jest cena
jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla robét rozliczanych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota)
wyceniona przez Wykonawcg na podstawie przedmiaru rob6t i zapisana w umowie.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST
i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
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- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sg odnosniki do stosowanych
norm 1 standardéw. Przywotane normy i standardy winny by¢ traktowane jako integralna
cze$¢ Specyfikacji Technicznej. Zaklada si¢, iz Wykonawca zaznajomi si¢ z ich zawarto$cig
1 wymaganiami. Zastosowanie b¢da mialy ostatnie wydania norm i standardow wedtug stanu
na 30 dni przed data zamknigcia przetargu, o ile wyraznie nie stwierdzono inaczej.
Roboty nalezy wykonywa¢ w bezpieczny sposéb, Scisle w zgodzie obowigzujacymi

regulacjami, normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Specyfikacji Techniczne;j.

Opracowal:

mgr inz. Waldemar Pieta
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